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Vyukove cile

popise ucel a pouziti kinematickych
mechanismu

urci zasadni pozadavky kladené na
kinematické mechanismy

popise vyhody a nevyhody
zna rozdeéeleni KM z hlediska konstrukcniho



Klicova slova

mechanismus
transformace pohybu
energie

kinematika
konstrukce






CHARAKTERISTIKA

Jsou to funk¢ni sestavy soucasti, které slouzi kK pfenosu energie
Z hnaci jednotky na pracovni Stroj

HNACI JEDNOTKA | PREVOD | MECHANISMUS | PRACOVNI STROJ

Krom¢ pienosu také méni (transformuji) druh pohybu, napf.
rotacni na primocary nebo kyvavy, pifimocary na rotacni, ...
Vykonné stroje vyzaduji konstrukci mechanisma:

v"jednoduchou

v s malou hmotnosti

v' s vysokou ac¢innosti

v s dlouhou Zivotnosti



Vv konstrukci obrabécich strojii, manipulatorti, robotii, zvedaki,
stahovaku, kompresoru, pistovych Cerpadel, spalovacich moto-
i, U odpruzeni vozidel,... '

posuv suportu
soustruhu

pakové uchopovaci zatizeni



VYHODY A NEVYHODY
MECHANISMU

Vvyhody

* U mnohych mechanisml nenaro¢na vyroba

* moznost dosazeni zna¢nych rychlosti a silovych prevodu jednoduchou
konstrukci

* moznost pouziti pii tzv. tvrdé automatizaci

* necitlivé na zmény teploty

* jednoducha konstrukce

Nevyhody

* je-li velka hmotnost mechanismu = velké setrva¢né sily

* nevyvazenost ¢asti mechanismu = neklidny a hlu¢ny chod, rychlé opotiebeni
» velké tieni (Spoje, vedeni) = nutné kvalitni mazani soucasti

 obtizné pojisténi proti pretizeni




ROZDELENI MECHANISMU

Z konstrukéniho hlediska
* S tuhymi nebo poddajnymi ¢leny

= mechanické prevody
v’ tieci, Femenové, fetézové, ozubenymi koly
= pro transformaci pohybu
v $roubové a klinové
v’ pakové, nizkové
v’ kloubové
v klikové
v kulisové
v kiivkové
v’ s pierus. pohybem
v regula¢ni a brzdici
Z geometrického hlediska

" rovinné

" prostorove



CASTI MECHANISMU

Clen

je zakladni prvek — tuha ¢ast mechanismu, napi. ojnice, klika. Musi byt dostatecné
tuhy (sily = deformace). V mechanismu a stroji slouzi k pienosu pohybu a sil od
jednoho (hnaciho) k druhému (hnanému) ¢lenu. Navzajem Se spojuji - pohyblivé
spojeni tvoti kinematickou dvojici. Clen miiZe byt i ohebny (lano, femen, fetéz).

1-ram
2 - klika
3 - ojnice
4 - tahlo

Clen mechanismu, ktery je v klidu je ram.

Kinematicka schémata slouzi k usnadnéni rozboru mechanismi. Cleny znazorfiujeme
Cislicemi (1 - obvykle ram); ¢islo posledniho dava celkovy pocet. Pohyby oznacujeme
Sipkami.

V rovin¢ ma ¢len 3 a v prostoru 6 stupna volnosti. Vytvarenim kinematickych dvojic
ubirame Clentm stupné volnosti a mechanismu tak stanovime jednoznacny pohyb.
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. Hnaci vackovy mechanismus

(bubnova vacka)

. Pakovy mechanismus

(dvojramenna paka)

. Kulisovy mechanismus

(kyvny)

. Hnany mechanismus s

prerusovanym pohybem
(zapadka - rohatka)



Otazky

Popiste ucel a pouziti kinematickych
mechanismu.

Urcete zasadni pozadavky kladené na
<inematické mechanismy.

Popiste vyhody a nevyhodly.

Uvedte rozdéleni kinematickych mechanismu
z konstrukcniho hlediska.



Literatura, pouzité zdroje textu a
obrazku

e BOLEK,A., KOCHMAN,J. aj. Casti strojt 2.
svazek. 5. vydani, Praha: SNTL, 1990

e ostatni obrazky a fotky vlastni dilo



